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Rezumat: În lucrare se prezintă modul de determinare a caracteristicilor elastice ale 
rezemării carcasei ciururilor vibratoare inerţiale şi calculul de dimensionare şi de verificare pentru 
arcurile elicoidale de compresiune care compun sistemul elastic de rezemare. 
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Abstract: This paper presents how to determine the elastic characteristics of inertial 
vibrating screens housing supports as well as sizing and verification for compression coil springs 
that make the system vibration isolators. 
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1. GENERALITĂŢI 
 
Pentru a permite vibraţiile carcasei sitelor ciurului sub acţiunea forţei de excitaţie produse 

de generatorul inerţial de vibraţii cu mase excentrice în mişcare de rotaţie, carcasa este rezemată 
pe batiu prin intermediul unui sistem elastic. Acesta este format de regulă din arcuri elicoidale 
care lucrează la compresiune [1, 2, 4, 6], dar poate fi format şi din diferite tipuri de elemente 
elastice din cauciuc [3, 4, 8]. 

În cele  ce urmează se calculul rezemării elastice formate din arcuri elicoidale de 
compresiune, pentru calculul diferitelor tipuri de elemente elastice din cauciuc putând fi 
consultate lucrările [3, 8]. 
 

2. DIMENSIONAREA ARCURILOR SISTEMULUI ELASTIC DE REZEMARE A 
CARCASEI CIURULUI 
 
Pentru calculul sistemului elastic de rezemare a carcasei ciurului trebuie să se cunoască: 

- masa a părţii vibratoare (carcasa sitei, inclusiv generatorul de vibraţii + materialul supus 
cernerii): m; 
- amplitudinea A a vibraţiei şi pulsaţia de antrenare: ω; 
- domeniul staţionar de funcţionare (postrezonanţă): ypk ωω = ; 

- momentul static al masei excentrice a vibratorului: m0·r0; 
- masa excentrică a vibratorului: m0; 
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- excentricitatea masei vibratorului: r0 ; 
- factorul de amortizare după direcţia verticală: 2⋅ny /py. 

 
Pulsaţia proprie py a sistemului elastic, după direcţia verticală, se determină din raportul 

kω =ω/py, cunoscând valoarea acestuia: 
py= ω/ kω.  
Constanta elastică după direcţia verticală a sistemului de arcuri este dată de relaţia: 

 mpk yy ⋅= 2
            (1) 

unde m este masa echipajului vibrator al ciurului (carcasa sitei, inclusiv generatorul de vibraţii şi 
materialul supus cernerii). 
 Se recomandă ca pulsaţia proprie a sistemului să nu depăşească valorile py = 12…22 s-1 
pentru ca transmisibilitatea vibraţiilor la fundaţia maşinii să fie redusă [1, 3]. 
 Constanta elastică a arcului elicoidal cilindric este determinată de relaţia [1, 3, 6]: 
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8 3

4

1 iD

dG
k y

⋅⋅

⋅
=            (2) 

unde G este modulul de elasticitate transversal al materialului din care se realizează arcul; d - 
diametrul sârmei; D - diametrul mediu de înfăşurare; i - numărul de spire active. 
 Constanta elastică a sistemului de rezemare al carcasei ciurului este: 
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unde u este numărul de arcuri (se utilizează un număr par de arcuri). 
Cu relaţia (3) se dimensionează a sârma arcului:  
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unde C=D/d este coeficientul arcului. 
 Datele furnizate de construcţia şi exploatarea maşinilor vibratoare, precum şi cele 
furnizate de studiul rezistenţei la oboseală a arcurilor, conduc la valori C=6…10 [1, 2, 6]. 
 Cunoscând diametrul sârmei se determină principalele elemente geometrice ale arcului 
elicoidal de compresiune: 
- înălţimea arcului blocat este [4]: 

dih tb ⋅−= )5,0(            (5) 

unde it este numărul total de spire. 
Pentru arcurile de compresiune cu capete prelucrate (planate) numărul total de spire it este 

determinat de relaţia [5]: 

 75,1+= iit             (6) 

unde i este numărul spirelor active.  
- înălţimea arcului liber este: 

( )dpihh sb −⋅+=0           (7) 

unde ps este pasul spirelor; 
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- pasul spirelor se adoptă astfel încât în timpul funcţionării arcul să nu se blocheze (să nu se aşeze 
spiră pe spiră) [4]: 
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s

⋅+
+=

30,1...15,1δ
          (8) 

unde A este amplitudinea vibraţiilor în regimul staţionar de funcţionare ; δst – săgeata statică (v. 
relaţia (13)). 
 Deoarece amplitudinea la rezonanţă Ar este mai mare de 5…10 ori decât amplitudinea A în 
regimul staţionar de funcţionare, atunci când se doreşte ca arcul să nu se blocheze la trecerea prin 
rezonanţă (îndeosebi la oprirea ciurului când trecerea prin rezonanţă durează un interval mai mare 
de timp decât în cazul pornirii ciurului) în relaţia anterioară se înlocuieşte A cu Ar.         

Amplitudinea la rezonanţă se obţine utilizând relaţia: 
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unde: 
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 este factorul de amplificare (în care se consideră 2,02 =⋅ yy pn  şi 1/ =pω ).  

- Înălţimea arcului sub acţiunea încărcării statice este dată de relaţia: 

 sts hh δ−= 0 .         (11) 

Este necesar ca Ahh bs >− (în cazul rezonanţei rbs Ahh >− ). 

- Săgeata dinamică variază între limitele: 

 AA stdstd −=+= δδδδ minmax ; , în care A este amplitudinea vibraţiilor echipajului 

mobil al ciurului. 
 Pentru a stabili dimensiunile arcului, care depind de unghiul de înfăşurare şi de numărul 
de spire active (considerat cunoscut în relaţia (4)), este necesar să se determine constanta elastică 
transversală a arcului. Acesta depinde de cinematica mişcării maşinii care, la rândul ei, este 
impusă de factori tehnologici. 

Pentru arcurile elicoidale de compresiune din sârmă rotundă de oţel cu modulele de 
elasticitate E = 20,67·1010 N/m2 şi G = 7,92·1010 N/m2, preecum şi pentru arcurilor realizate din 
alte materiale decât oţel dar pentru care E/G ≈ 2,6 [5], raportul dintre rigidităţile laterală kx şi 
axială ky se determină utilizând figura 1 [5]. 
 În figura 1 sunt reprezentate grafic curbele de variaţie ale raportului ky/kx în funcţie de 
hs/D (hs – înălţimea arcului în stare comprimată; D - diametrul mediu de înfăşurare al arcului) 
pentru diferite valori ale raportului δst/hs (δst – săgeata arcului în stare comprimată). 
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Fig. 1. Reprezentarea grafică  a raportului dintre rigidităţile laterală kz şi axială kx în funcţie 

mărimile hs/D şi δδδδst/hs, pentru arcurile elicoidale care lucrează la compresiune. 
 
 Se cunosc: 
 - diametrul mediu de înfăşurare: D, mm; 
- diametrul sârmei: d,  mm; 
- înălţimea liberă: h0, mm; 
- numărul de spire active: i. 

Se determină: 
- Forţa axială care încarcă un arc: 

 
u
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⋅
=1            (11) 

unde g este acceleraţia gravitaţiei (g = 9,81 m/s2); 
- Rigiditatea în direcţie axială a unui arc: 
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unde u este numărul de arcuri (se utilizează un număr par de arcuri); 
- Săgeata axială a arcului: 
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-- Înălţimea arcului comprimat: 
  hs =h0 - δst.          (14) 
unde h0 este înălţimea arcului liber (necomprimat) (v. relaţia (7)). 
- Se determină valorile rapoartelor: 

 hs/D; δst /hs. 
- Cu valorile acestor rapoarte, utilizând diagrama din figura 1, se determină valoarea k1x/k1y = m 
din care rezultă: k1x = m·k1y. 
- Constanta elastică transversală a sistemului de arcuri este: kx = u·m·k1y = m·ky 

Cunoscând constanta elastică transversală se determină pulsaţia proprie a sistemului 
elastic după direcţia orizontală: 
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În cazul regimului de funcţionare în postrezonanţă efectul amortizării fiind 
nesemnificativ, amplitudinea vibraţiei în direcţia orizontală este determinată de relaţia: 
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Relaţia (16) determină valoarea pulsaţiei proprii după direcţia orizontală atunci când este 
impusă, de către factorii tehnologici, ampitudinea vibraţiei după această direcţie: 
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3. VERIFICAREA REZISTENŢEI ARCURILOR 
 
Încărcarea totală a unui arc este [4]: 

Ak
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F yt ⋅+

⋅
= 11 .        (18) 

 Tensiunea de răsucire τ pe secţiunea transversală a sârmei arcului la interiorul spirei 
(punctul b (v. fig. 2)) se determină cu relaţia: 

 
Fig. 2. Distribuţia tensiunii de forfecare pe secţiunea transversală a sârmei. 
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în care coeficientul de corecţie, care depinde de indicele arcului C =D/d, se determină utilizând 
diagrama din figura 3 [5]. 
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Fig. 3. Digrama factorului de corecţie k (pentru arcuri elicoidale de compresiune sau de întindere) 

realizate din sârmă rotundă, în funcţie de indicele arcului C. 
 

Trebuie îndeplinită condiţia de rezistenţă: 
τ < τad 

unde τad = 150…180 MPa.   
 

4. EFECTUL EXCENTRICITĂŢII ÎNCĂRCĂRII ASUPRA TENSIUNII DE 
RĂSUCIRE DIN ARC 
  

Dacă un arc de compresiune cu spirele de capăt planate este comprimat între două plăci 
paralele direcţia forţei care încarcă arcul are o mică deplasare (excentricitate) faţă de axa 
geometrică a arcului. Această excentricitate are ca efect sporirea tensiunii de forfecare pe o parte 
a spirei şi reducerea acestei tensiuni pe cealaltă parte a spirei. Excentricitatea e a sarcinii depinde 
de diametrul mediu de înfăşurare al arcului şi, îndeosebi, de numărul de spire al acestuia, 
conform relaţiei [5]: 
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unde, pentru arcurile de compresiune obişnuite, cu capetele prelucrate (planate): 
 5,01 −= tii           (21) 

 în care it este numărul total de spire. 
 Pentru arcurile utilizate în practică, valorile excentricităţii pot varia în limite largi datorită 
diferitelor forme ale spirelor de capăt, relaţia (20) dând numai o evaluare aproximativă. 
 Tensiunea τe din arc, ţinând seama excentricitatea încărcării, este dată de relaţia [5]: 
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unde τ este tensiunea din arc la care încărcarea este perfect axială. 
 Efectul excentricităţii încărcării are o importanţă mai mare la arcurile cu un număr mai 
redus de spire. De exemplu, pentru un arc cu 5 spire încărcat excentric, tensiunea din arc este mai 
mare cu 15 % faţă de situaţia când este încărcat perfect centric [5].  
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5. INFLUENŢA DIAMETRELOR SÂRMEI ŞI SPIREI ASUPRA RIGIDITĂŢII 
ARCULUI 
  

Deoarece rigiditatea arcului este proporţională cu d4 (d - diametrul sârmei) şi invers 
proporţională cu D3 (D - diametrul mediu de înfăşurare al arcului), variaţii mici ale acestor 
diametre determină variaţii relativ mari ale rigidităţii arcului. Din această cauză, pentru arcurile 
existente în practică rigiditatea acestora variază cu 5...10 % faţă de valoarea de proiectare [5]. 
Toleranţe privind diametrul sârmei şi diferite dimensiuni ale arcului (diametrul interior şi exterior 
al spirei, înălţimea (lungimea) liberă a arcului) sunt indicate în literatura de specialitate. 
  

6. FLAMBAJUL ARCURILOR DE COMPRESIUNE 
  

Sub sarcină, arcurile elicoidale care lucrează la compresiune pot să-şi piardă stabilitatea. 
Pentru a evita  acest neajuns trebuie ca arcul să aibă o anumită valoare a raportului h0/D (h0 – 
înălţimea arcului necomprimat; D - diametrul mediu de înfăşurare al acestuia) astfel încât sarcina 
efectivă de lucru să fie întotdeauna mai mică decât sarcina critică de flambaj. 
 În practică se întâlnesc frecvent tipurile de flambaj ale arcurilor de compresiune 
prezentate în figura 4, cazul B fiind specific rezemării diferitelor echipamente dinamice, inclusiv 
a ciururilor vibratoare. 

 
Fig. 4. Modurile de flambaj ale arcurilor elicoidale cilindrice de compresiune. 

A -  când în timpul comprimării capetele arcului rămân pe aceeaşi axă, iar planurile în care acestea 
se găsesc rămân paralele; B - când în timpul comprimării, capetele arcului rămân în plane paralele 
dar nu mai rămân pe aceeaşi axă, unul dintre ele fiind fix iar celălalt deplasându-se lateral, fără să 

se rotească. 
  

Deformaţia critică δcr (deformaţia la care apare flambajul arcului comprimat) depinde de 
înălţimea liberă h0 a arcului, de valoarea raportului h0/D şi de modul de fixare a capetelor arcului. 
Curbele de variaţie ale raportului δcr/h0 în funcţie de raportul h0/D şi de tipul flambajului (cazurile 
A şi B) sunt prezentate în diagrama din figura 5 [5]. Din această diagramă, cunoscând valoarea 
raportului h0/D, se poate determina mărimea raportului δcr/h0 și din aceasta valoarea deformației 
critice δcr. Sarcina pentru care arcul își pierde stabilitatea (flambează) este determinată de relaţia: 
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 unde k1y este rigiditatea axială  a arcului. 
 Curba de stabilitate pentru cazul B se aplică şi arcurilor ale cărui capete sunt fixate ca în 
cazul A, dar care pot avea mişcări de pivotare. 
 Arcurile comprimate între plăci conform cazurilor A şi B (fig. 4) au sarcini de flambaj 
ceva mai mici decât cele determinate utilizând diagrama din figura 5 [5]. Aceasta se datorează 
atât faptului că planele în care se găsesc capetele arcului nu rămân paralele în timpul comprimării 
acestuia, cât şi faptului că încărcarea are o anumită excentricitate, chestiuni care nu au fost luate 
în considerare la stabilirea diagramei din figura 5. Rezultatele încercărilor arcurilor cu capetele 
fixate astfel încât acestea să rămână pe aceeaşi axă (cazul A), dar care să permită pivotarea lor, 
concordă cu rezultatele determinate prin utilizarea curbei din cazul B.  
 Analizând diagrama din figura 5 se constată că: 
- arcul fixat ca în cazul A, comprimat până la atingerea spirelor, nu îşi pierde stabilitatea dacă este 
îndeplinită condiţia h0/D < 5,3. 
- arcul fixat ca în cazul B, comprimat până la atingerea spirelor, nu îşi pierde stabilitatea dacă este 
îndeplinită condiţia h0/D < 2,7. 

 
 Fig. 5. Curbele pentru determinare deformaţiei critice de flambaj a arcurilor elicoidale 

pentru cazurile A şi B din figura 7. 
 

Verificarea arcului la pierderea stabilităţii 
 În general, arcurile de compresiune utilizate ca izolatori de vibraţii au capetele fixate 
conform schemei B din figura 4. Arcurile se caracterizează prin următoarele mărimi:  
- înălţimea liberă: h0, mm; 
- diametrul mediu de înfăşurare: D, mm; 
- raportul h0/D; 
- diametrul sârmei: d, mm; 
- numărul de spire active: i; 
- modulul de elasticitate transversal al materialului arcului: G=7,92·1010 N/m2 ; 
- forţa maximă care încarcă arcul: F1, N. 

Se determină: 
- raportul h0/D; 
- utilizând curba corespunzătoare din figura 5 se determină, pentru valoarea cunoscută h0/D, 
mărimea raportului δcr /h0. 
- deformaţia (săgeata) la care apare instabilitatea (flambajul) arcului este: 
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  δcr = (δcr /h0)· h0.          (24) 
- rigiditatea arcului k1y; 
- forţa de încărcare a arcului la care apare instabilitatea (flambajul) arcului este: 
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- Pentru ca arcul să nu-şi piardă stabilitatea trebuie ca încărcarea efectivă maximă F1să fie 
menţinută cu mult sub valoarea F1cr, adică F1<< F1cr. 
 Dacă arcul are ambele capete fixate în aşa fel încât acestea să rămână aliniate (cazul A), 
flambajul nu apare chiar dacă arcul este comprimat până spirele lui vin în contact. 

Verificarea la flambaj a arcurilor elicoidale comprimate se poate realiza şi prin utilizarea 
diagramei din figura 6 [7].   

 
Fig. 6. Diagramă pentru verificarea la flambaj a arcurilor elicoidale de compresiune. 

0ha stδ= ; Dh0=λ ; δst - săgeata arcului comprimat; h0 – înălţimea arcului în stare 

necomprimată; D – diametrul mediu de înfăşurare. 
 

8. FRECVENŢA PROPRIE A VIBRAŢIILOR ARCULUI 
  

Frecvenţa proprie cea mai mică (frecvenţa fundamentală) a vibraţiilor unui arc elicoidal 
montat între două plăci paralele şi comprimat cu o sarcină variabilă este determinată de relaţia   
[3, 5]: 
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unde d este diametrul sârmei, m; D - diametrul mediu de înfăşurare al arcului, m; G - modulul de 
elasticitate transversal al materialului sârmei arcului, N/m2; ρ - densitatea materialului sârmei 
arcului, kg/m3; i - numărul spirelor active.  
 Pentru arcuri realizate din sârmă de oţel cu G = 7,92·1010 N/m2 şi ρ = 7,85·103  kg/m3, 
relaţia (46) devine: 
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Pentru evitarea rezonanţei trebuie ca frecvenţa proprie a arcului să fie diferită de frecvenţa 
vibraţiilor ciurului. În general, frecvenţa proprie a arcului are valori mult mai mari decât 
frecvenţa vibraţiilor ciurului, astfel încât  nu există pericolul de rezonanţă. 
 

9. EXEMPLU DE CALCUL 
 

Se consideră acelaşi ciur vibrator inerţial care a făcut obiectul exemplului de calcul din 
prima parte a articolului. Ciurul se caracterizeată prin: 
- masa sistemului vibrator: m = 650 kg; 
- amplitudinea vibraţiei după direcţia verticală: Ay=A=2,5 mm; 
- pulsaţia forţei perturbatoare: ω = 100,55 s-1  (turaţia vibratorului:n=960 rot/min); 
- masa excentrică a vibratorului: m0 = 14 kg; 
- excentricitatea masei: r0 = 120 mm; 
- regim de funcţionare în postrezonanţă cu kω =ω/py=5; 
- factorul de amortizare după direcţia verticală: 2⋅ny /py=0,2. 
 
Dimensionarea sistemului elastic de rezemare a carcasei sitelor 
 Pentru rezemarea carcasei sitelor pe batiul ciurului se utilizează un sistem elastic format 
din patru grupuri de câte două arcuri elicoidale de compresiune. 
Constanta elastică axială a sistemului de arcuri 
 - Pulsaţia proprie a sistemului elastic:  
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- Constanta elastică a sistemului de arcuri, după direcţia verticală (axială):  

mNmpk yy /107,265011,20 522 ⋅=⋅=⋅= . 

 Se adoptă pentru sistemul de arcuri: 
- numărul total de arcuri : u = 8;  
- coeficientul arcului: c = 7;  
- numărul de spire active ale arcului: i = 8;  
- arcul este realizat din oţel cu  G = 8,1⋅1010 N/m2. 

 
Caracteristicile constructive ale arcurilor 

Se determină: 
- diametrul sârmei arcului: 
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- diametrul mediu de înfăşurare al arcului: 
  mmdcD 70107 =⋅=⋅= . 
- constanta elastică a unui arc:  
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- forţa totală care încarcă un arc: 

NAk
u

gm
F yt 9701708000025,01034,0

8

81,9650 5
11 =+=⋅⋅+

⋅
=⋅+

⋅
= . 

- săgeata statică a arcului: 

 mmm
k
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k

F
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⋅
=

⋅
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⋅

⋅
==δ . 

- factorul de amplificare la rezonanţă ( 1/ =ypω ;2⋅ny /py=0,2): 
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- amplitudinea vibraţiilor la rezonanţă: 
 mmAAA yr 5,1255,20 =⋅=⋅=     

- pasul spirelor: 

( )
mm

i

A
dp rst

s 15
8

5,1225,15,23
10

30,1...15,1
=

⋅+
+=

⋅+
+=

δ
. 

- unghiul de înfăşurare al arcului, în stare liberă: 

 04
70

15
=

⋅
=

⋅
=

ππ
α arctg

D

p
arctg s . 

- numărul numărul total de spire it (arc cu capete prelucrate (planate)): 

 75,975,1875,1 =+=+= iit .       

- înălţimea arcului blocat: 

mmdih tb 5,9210)5,075,9()5,0( =⋅−=⋅−= .    

- înălţimea arcului liber: 

( ) ( ) mmdpihh sb 5,132101585,920 =−⋅+=−⋅+= .    

- Înălţimea arcului sub acţiunea încărcării statice este: 

 mmhh sts 1095,235,1320 =−=−= δ .    

- Condiţia de evitare a blocării arcului în cazul rezonanţei, este îndeplinită:  

mmAmmhh rbs 5,125,165,92109 =>=−=− . 

- Săgeata dinamică a arcului variază între limitele: 

 mmAstd 265,25,23max =+=+= δδ ;  

 mmAstd 215,25,23min =−=−= δδ . 

Constanta elastică transversală a sistemului de arcuri 
- Se determină valorile rapoartelor: 
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557,1
70

109
==

D

hs ; 215,0
109

5,23
==

s

st

h

δ
. 

- Cu valorile acestor rapoarte, utilizând diagrama din figura 4, se determină valoarea k1x/k1y = 
0,75.  
- Constanta elastică transversală a sistemului de arcuri are valoarea: 

 ( ) mNkkkk yyxx /100,2107,275,0 55
11 ⋅=⋅⋅=⋅= . 

 Această valoare a constantei elastice transversale a sistemului de arcuri determină: 
- Pulsaţia proprie a sistemului elastic după direcţia orizontală: 

1
5

54,17
650

100,2 −=
⋅

== s
m

k
p x

x .   

- Amplitudinea vibraţiei în direcţia orizontală: 
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- Mărimea:  

0416,004,1
5

2,02
sin 0 =⋅=⋅

⋅
= y
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yy
y A
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ω
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- Unghiul de defazare: 
04,20416,0arcsin ==yϕ . 

- La acelaşi rezultat se ajunge utilizând relaţia: 
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Verificarea rezistenţei arcurilor 
- Tensiunea de răsucire din sârma arcului: 

 MPamN
d

DF
k t 26/1026

01,0

07,09708
2,1

8 26
33

1 =⋅=
⋅

⋅⋅
⋅=

⋅

⋅⋅
⋅=

ππ
τ    

unde coeficientul de corecţie are valoarea k = 1,2 (v. fig. 3). 
- Condiţia de rezistenţă este satisfăcută: 

τ = 26 MPa < τad = 150…180 MPa.   
Efectul excentricităţii încărcării arcurilor 
- Excentricitatea încărcării: 
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


++⋅⋅=   

unde (pentru arcurile de compresiune cu capetele prelucrate (planate)): 
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 25,95,075,95,01 =−=−= tii         

- Tensiunea de răsucire din arc, ţinând seama excentricitatea încărcării: 

 MPa
D

e
e 3,29

70
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212621 =




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


⋅+⋅=








⋅+⋅= ττ       

- Condiţia de rezistenţă este satisfăcută şi în această situaţie. 
 

Verificarea arcului la pierderea stabilităţii 
- Se determină valoarea raportului: 

 9,1
70

5,1320 ==
D

h
. 

- Pentru această valoare a raportului h0/D, arcul nu îşi pierde stablitatea în 
timpul funcţionării (v. diagramele din figurile 5 şi 6). 
 
Condiţia de evitare a rezonanţei arcului  
- Frecvenţa fundamentală a arcului:  

   Hz
G

iD

d
fn 5,92

780032

018,1

807,0

01,02

32

2 10

22 =
⋅

⋅
⋅

⋅⋅

⋅
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⋅
⋅

⋅⋅

⋅
=

πρπ
.   

- Frecvenţa forţei perturbatoare (de excitaţie) a ciurului:     

Hzf 16
2

55,100

2
=

⋅
=

⋅
=

ππ

ω
ω . 

- Condiţia de evitare a rezonanţei arcului este îndeplinită : 

 HzfHzfn 165,92 =>>= ω  ( 78,5
16

5,92
==

ωf

fn ). 

7. CONCLUZII 
  

Caracteristicile elastice ale sistemului de rezemare a carcasei ciurului sunt determinate de 
condiţiile tehnologice de realizare a cernerii, care impun parametrii vibraţiilor (amplitudinile şi 
forma traiectoriei acestora). Prin urmare, dimensionarea arcurilor sistemului elastic de rezemare 
trebuie să facă astfel încât să se  asigure parametrii regimului vibrator al ciurului.  

La stabilirea caracteristicilor geometrice ale arcurilor trebuie să se ţină seama că ele 
trebuie să preia amplitudinile vibraţiilor atât în timpului regimului staţionar de funcţionare cât la 
şi la trecerea prin rezonanţă, când au valori mult mai mari.   

Pe lângă condiţiile geometrice şi de rezistenţă, arcurile de compresiune ale sistemului 
elastic trebuie să satisfacă şi exigenţe privind flambajul (pierderea stabilităţii) şi frecvenţa proprie 
(evitarea rezonanţei arcurilor), care influenţează asupra regimului de funcţionare al ciurului şi 
asupra performanţelor lui. 
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