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Rezumat: Articolul are ca obiectiv general inceperea unor cercetari care fac posibile noi
perspective in domeniul mdsurarii vibratiilor in punctele de interes ale organismului uman
pentru persoanele care prin natura meseriei sunt supuse vibratiilor mecanice, transmiterea
si monitorizarea acestor date in timp real prin intermediul GPRS.

Cuvinte cheie: vibratii, transmitere si monitorizare prin GPRS

Abstract: This paper focus on starting some reserch that make new perspective possible in
the field of mechanical vibrations mesurement in human body s places of interest for people
who by the nature of their job are subject to the mechanical vibrations. Also this paper
investigate about the transmitting and monitoring of these vibrations via GPRS
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1. INTRODUCERE

Pornind de la scheme de modelare biomecanica a interactiunii dintre organismul uman
si utilajul cu care lucreaza existente Tn literatura de specialitate [2],[3],[4],[5],[6] si avand 1n
vedere faptul ca pentru un model spatio-temporal de utilaj cu un grad de libertate, se poate
scrie o ecuatie diferentiala care descrie comportarea dinamica in timp care nu poate avea o
solutie scrisd ca o relatie de tip caracteristica sistemului x forta excitatoare se constata
necesitatea efectudrii unei analize In domeniul frecvential care are ca rezultat determinarea
unor marimi prin aplicarea transformatei Fourier unui set de date culese de sistemul de
achizitie cu ajutorul instructiunilor din Matlab.

Astfel a fost conceput si proiectat un model de dispozitiv care va utiliza platforma de
procesare integratd (Arduino) unde sunt pozitionati senzori de masurare a vibratiilor
(accelerometre), rezultatele putand fi culese, transmise si afisate in timp real prin intermediul
GPRS.

Dispozitivul de urmarire a activelor cu ajutorul GPS / GLONASS, conectivitate GSM
si baterie autonoma, este capabil sd colecteze coordonatele GPS si sa le transmitd prin
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intermediul GSM/GPRS la VPS in scopul efectuarii stocarii permanente a datelor intr-o baza
de date MySQL sau vizualizarea acestora in timp real intr-o pagina web direct pe laptop.

Datele obtinute pot fi vizualizate pe orice telefon mobil care ruleaza Android +4.2 si
pe orice laptop ce ruleaza Windows, OS X prin intermediul unui script in limbaj Python.
Odata dimensionat sistemul de captare si de transmitere a datelor s-a trecut la montarea
acestuia pe un subiect (fig.1) si au fost facute determinari experimentale in doud situatii
concrete si anume determindri fard utilizarea unui echipament care sd lucreze cu vibratii si
determinari cu utilizarea a doud echipamente: placad compactoare, respectiv bormasind cu
percutie.

In cadrul acestui articol sunt prezentate determinari experimentale pentru subiectul
uman care utilizeaza o bormasina cu percutie.

2. MONTAJ DISPOZITIV DE ACHIZITIE DE DATE PE SUBIECT

- T
B T

Fig.1. Componentele dispozitivului de achizitie de date si pozitionarea pe subiect

Componentele care au fost folosite pentru captarea si transmiterea datelor:
1.Senzor 3D, accelerometru & giroscop;

2.Microcontroller;

3.Modul SD;

4. Modul GPS/GSM/GPRS;

5.Modul Acumulator

6.Baterie
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3. ACHIZITIE DATE BORMASINA CU PERCUTIE

S-a procedat la montarea sistemului pe subiect (figurile: 2, 3 si 4) si colectarea datelor
inregistrate (figurile 5, 6 si 7) atunci cand acesta manuieste o bormasind cu percutie in
urmatoarele situatii:

- accelerometru montat pe manerul echipamentului cu/fara FFT;
- brat mana stanga si dreapta cu/fara FFT;
- antebrat mana stanga si dreapta cu/fara FFT.
Caracteristici tehnice bormasina cu percutie:
- model: Bosch GBH 2-26 DFR;
- putere motor: 800W;
- diametru burghiu: 6mm;
- turatie: 1300RPM;
- lungime burghiu: 10cm.

Fig.2. Vedere stanga Fig. 3. Vedere dreapta Fig.4. Vedere fata

S-au trasat diagramele: amplitudinea acceleratiei functie de timp si amplitudinea acceleratiei
functie de frecventa ( FFT) pentru antebratul drept, brat stang si maner bormasina cu percutie.
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Fig.5. Diagrame pentru antebratul drept
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Fig.6. Diagrame brat stang
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Fig. 7. Diagrame méaner bormasina cu percutie
CONCLUZII

Din analiza graficelor la utilizarea bormasinei cu percutie s-a obtinut frecventa de 70
Hz pentru toate punctele de masurare, frecventa care este regasita in studiile efectutate in [1].
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